Navod k pouziti
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Aby byly splnény poZadavky na elektromagnetické prostfedi letecké radiostanice
(rtzné letecké modely a drony nesméji létat v okruhu 10 km po obou stranach
osy a 20 km na obou koncich vzletové drahy letisté), stejné jako na leteckych
trasach a v letovych koridorech civilniho letectvi, je zakazano pouzivat rizné

modely a drony v zéné zakazu letd vymezené prisluSnymi statnimi organy.



Upozornéni

1. Baleni a navod obsahuji dulezité informace, proto je uchovejte.

2. Pri pouzivani dronu jste zodpovédni za to, Ze nezpusobite Skodu na zdravi ani majetku
jinych osob.

3. Spousténi a vzlet dronu musi byt provadény pfesné podle navodu k pouziti. 4. Mezi
dronem a uzivatelem nebo jinymi osobami je tfeba dodrzovat vzdalenost 2-3 m, aby se
zabranilo narazu do hlavy, obli¢eje nebo téla b&éhem letu a pfistani.

5. NaSe spole¢nost ani distributofi nenesou odpovédnost za zadné ztraty, Skody ani zranéni
osob vyplyvajici z nespravného pouZziti nebo obsluhy.

6. Déti mohou dron ovladat pouze pod dohledem dospélych. Produkt nesmi byt oviadan
détmi mladSimi 14 let.

7. Produkt pouzivejte v souladu s pokyny a nékteré ¢asti by mély montovat dospélé osoby.
8. Produkt obsahuje malé sou&asti. Uchovavejte jej mimo dosah déti, aby nedoslo k
nahodnému spolknuti nebo uduseni.

9. Je pfisné zakazano hrat si na silnici nebo v mistech s nahromadé&nou vodou, aby se
predeslo nehodam.

10.Dron nerozebirejte ani neupravujte. Rozebrani nebo Gprava mohou zpusobit jeho
poruchu.

11.Nabijeci kabel pfipojte k uréenému napajecimu zdroji 5 V 2 A v souladu s etiketou na
vyrobku.

12.Pouziti jiného nabijeciho kabelu muze poskodit baterii a vést k nepfedvidatelnym
rizikam.

13.Nabijeci kabel neni hracka.

14.Nabijeni baterie vyZzaduje dohled dospélé osoby. BEéhem nabijeni se vyhybejte hoflavym
materialim.

15.Baterii nesmite zkratovat ani mackat, protoze by to mohlo vést k explozi.

16.Nesmi se michat rizné typy lithiovych baterii.

17.Dron pouziva lithiovou baterii, kterou je tfeba pro nabiti vyjmout.

18.Baterii nesmite zkratovat, rozebirat ani hazet do ohné; nevystavuite ji vysokym teplotam
(napf. v ohni nebo v blizkosti topnych zafizeni).

19.Dron pouzivejte mimo dosah jinych elektrickych zafizeni a magnetickych pfedmétt,
protoze by mohlo dojit k vzajemnému ruseni.

20.Udrzujte bezpe¢nou vzdalenost od rychle se otacejiciho vrtule, abyste piedesili riziku
pofezani nebo poranéni hlavy.

21.Motor je horky, nedotykejte se ho, abyste se nepopalili.

22.LED dioda vyzatuje laserové zafeni — nesmérujte paprsek svétla pfimo na jiné osoby.
23.Nepouzivejte dron v blizkosti usi! Nespravné pouziti mGze zpusobit poskozeni sluchu.
24 .Vypnéte spina¢ a odpojte baterii, kdyz je akumulator vybity. S nabijenim zaénéte po 30
minutach, abyste predesli poSkozeni baterie.
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1. PrisluSenstvi obsazené v baleni

Nahradni . . Navod
Dron x1 USB kabel vriule x4 Baterie x3 Sroubovak x1 A

2. Nazvy ¢asti dronu
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4. Montaz vrtule

Odsroubujte Srouby pro demontaz vrtuli
+ Poznamka: Na lopatkach ventilatoru jsou oznaceni pismeny A a B. Namontuijte je spravné podle

schématu, jinak se zafizeni nebude moci vznést.

5. Navod k nabijeni baterie

5.2 Vyjméte baterii.
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5. 3 Nabijeni: Zapojte USB konektor nabijeciho kabelu do USB portu pocitace (nebo pouZijte napajeci adaptér
5V 2A) a druhy konec nabijeciho kabelu pfipojte k zasuvce baterie. BEhem nabijeni sviti cervena kontrolka na
bateriovém modulu a po Uplném nabiti baterie zhasne, coz znamena ukonéeni nabijeni.

Y%, Nabijeni musi probihat pomoci nabijeciho kabelu k dronu
w dodaného vyrobcem; nesmi se pouzivat jiné nabijeci kabely.

. Tlac¢itka na ovlada

Zrychleni Pl
Levy joystick @ Pravy joystick
//H
Nasmérujte kameru nahoru A Otoceni (kratké stisknuti)
Pesné ladéni &

Start/pristani

/- Nouzové zastaveni (kratké stisknuti) /
kalibrace jednim tlacitkem (dlouhé
stisknuti)

vped/vzadivlevolvpravo

Nasmérovani kamery dol

Ovladani osvétleni

\
A Reim bez hlavy
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7. Montaz baterie do fidici jednotky

Instalace baterie

7. 1 Sejméte kryt baterii.

7. 2 Podle oznaceni pol

v bateriovém prostoru sejméte zadni kryt
a vlozte 3 baterie typu ,AAA“ (nejsou
soucasti baleni).

Kryt baterii

[§ v g}

@ 15VAAA )|

Baterie AAA

Pokyny k nabijeni:

- Nevystavujte nabité baterie vysokym teplotam, jako je otevieny oheri
nebo topné zafizeni, protoZze by mohlo dojit k poSkozeni nebo
vybuchu.

- Baterii nebudte a neklepavejte s ni o tvrdé povrchy.

- Baterii nerozebirejte.

- Baterii neponotuijte do vody a skladuijte ji na suchém misté.
- Béhem nabijeni nenechavejte baterii bez dozoru.

Vyberte si misto venku, na otevieném prostranstvi, bez desté a snéhu a s malym vétrem.
Béhem letu se drzte dal od davu, stromd, elektrického vedeni, vysokych budov, letist a vysilacich
a signalnich vézi. Nelétejte v pfilis malém, pfeplnéném prostoru.

////// Aplikaci Ize pouzivat pouze k nahledu (fotografovani/nataceni) pfi pouzivani ovladace a

.,,// ovlada¢ nelze pouzivat pfi pouzivani aplikace.

. Pokyny k pripravé pred letem (pfi po
Poznamka: Umistéte dron spravnym smérem, pfi€emz predni ¢ast by méla sméfovat dopfedu. Dron
musi byt umistén na vodorovné plose.

1 Nastaveni frekvence letadla:

Zapnéte napdjeni letadla a umistéte jej na vodorovnou
plochu. V tomto okamziku dron

automaticky prejde do rezimu nastaveni frekvence

a predni bil4 LED dioda a zadni ervené LED dioda budou
blikat.

©




Owviadejte dron pomoci dalkového oviadace. Pfed startem postupujte podle nasledujiciho pofadi:

9.2 Stisknéte a podrzte tladitko zapnuti dalkového oviadade (krok 1), ( ¢ ; ; Sl
rozsviti se kontrolka napajeni dalkového oviadage; posuiite packu m Zapnéte (viz 9.1) — nastaveni frekvence ovladace (viz 9.2)
plynu _ horizontalni kalibrace (viz 9.3) — start/stop (viz 9.4)

Uwaga
W -+ start a pfistani pomoci jediného tlagitka (viz 9.5).

nahoru (krok 2) a poté az na doraz (krok 3),

sparovani kédu bude (spésné a svétlo dronu se zméni z blikajiciho na
trvale svitici. -
10. Uvod do funkci dalkového oviadace a jeho oviadani

L
I, 10.1 Zpasob ovladani oviadace:
hmon = x ¢ v o R " " I ~ I B i e e
W Dron a ovlada¢ musi mit dostate€né mnoZstvi energie, jinak nebude mozné vzlétnout! » Kdy? je leva packa (plyn) posunuta nahoru, zvy&uje se
9.3 Horizontalni kalibrace rychlost otaceni hlavniho rotoru a dron stoupa.
: KdyzZ je leva patka (plyn) posunuta dold, rychlost otageni
Stisknéte a podrte kalibraéni tlagitko !4 na oviadadi a LED dioda na dronu zagne rychle blikat. Jakmile LED diody na hlavniho rotoru se snizuje a dron klesa.
dronu zaénou svitit trvale, znamena to, Ze kalibrace byla dokonéena a oviadac vyda zvukovy signal ,pipnuti® (Obrazek 1).
Poznamka: Kalibrace musi byt dokonéena pouze tehdy, kdyZ je dron umistén na vodorovné plose. L)
Kdyz je levy joystick posunuty doleva, piedni ¢ast dronu se
- otaci doleva.
- - Kdyz je leva packa (kormidlo) posunuta doprava, pfedni ¢ast
dronu zataci doprava.
Obrazek 1
9.4 Start/stop Kdyz je pravy joystick (oviadaci paka) posunuty nahoru, dron
hybuje dopfedu.
Posuiite levou packu na oviadadi nahoru (Obrazek 2). V tomto okamzZiku bude dron schopen norméalné vzlétnout. Po startu se po. yhuje N f:pre‘ u . i
. . . . j ) . Kdyz je pravy joystick posunut dold, dron se pohybuje dozadu.
budou véechny LED diody na dronu svitit trvale. Béhem letu, bez ohledu na to, zda kratce stisknete tlagitko ! 4., dron
pfestane létat (Obrazek 3).
Poznamka: Tato funkce je urcena pouze pro pouZiti v pfipadg, Ze se dron nachazi v nekontrolovatelném stavu. Zanormainich NS e mmemeeeeememesssesseme—e.—————
okolnosti se doporuguje pouzivat tlaéitko pro start/pfistani.
Kdyz je pravy joystick posunuty doprava, trup dronu se
naklani doprava. )
Kdyz je pravy joystick posunuty doleva, trup dronu se naklon{
doleva.
Obrazek 2 Obrazek 3 10.2 Otoceni o 360°
9.5 Start a pfistani pomoci jediného tlacitka % Dron miiZze provést let v plném rozsahu 360 stupiit pomoci nasledujiciho oviadani pak.
Po dokongeni odblokovani jemné stisknéte tlacitko , Start/Pfistani jednim tladitkem” na oviadagi (Obrazek 4) a dron automaticky Pro lepsi provedeni funkce otoeni je tfeba zajistit vySku pfiblizng 1,5 metru mezi dronem a zemi.
vystoupa do vygky pfiblizné 1 metru a udrZi stabilni let; po op&tovném jemném stisknuti tohoto tladitka zaéne dron automaticky Ototeni dronu je nejlepsi provést b&hem stoupani, aby dron po provedeni oto€eni snaze udrzel vySku.

pomalu pfistavat.

:10.2.1 Otogeni o 360° doleva
| Kratce stisknéte tlagitko otaleni a poté posuiite pravy joystick
\doleva a dron provede otogeni o 360° doleva.

Obrazek 4
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10.2.2 Otoceni o 360° doprava

Kratce stisknéte tlacitko otaceni a poté posurite
ravy joystick doprava a dron provede oto¢eni o
60° doprava.

10.2.3 Otoceni o0 360° dopredu

Kratce stisknéte tlacitko otaceni a poté posurite
ravy joystick dopfedu, aby dron proved| oto¢eni o
60° dopfedu.

10.2.4 Otoceni o 360° dozadu

Kratce stisknéte tlacitko otaceni a poté posurite
ravy joystick dozadu, aby dron proved| oto¢eni o
60° dozadu.

10.3 Rezim bez hlavy

Predni ¢ast dronu je pfi zapnutém pfizptsobeni koédu ve vychozim nastaveni povazovana za

predni ¢ast v bezhlavém rezimu; pokud je nutné upravit smér, zapnéte znovu pfizptsobeni kddu a

kratce stisknéte tlacitko ,bezhlavy rezim“ na dalkovém ovladaci (obrazek 5). Chcete-li rezim

opustit, jemné stisknéte toto tlacitko znovu.

Zvlastni tip: Ujistéte se, Ze je dron nastaven podél pfimé ¢ary, aby gyroskop mohl tuto ¢aru
automaticky detekovat, coz umozni realizaci bezhlavého rezimu pfi letu po pfimce.

pd & & W oA
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Obrazek 5 | \&k

10.4 Navrat jednim tlacitkem
Pokud je vzdalenost dronu pfili$ velkd, Ize dron vratit pomoci funkce navratu.
Po zapnuti synchronizace musi byt ovlada¢ nasmérovan pfimo na zadni ¢ast dronu. Béhem letu
stisknéte a podrzte tlacitko navratu jednim stisknutim (Obrazek 6). Jakmile ovlada¢ vyda zvukové
Lpipnuti®, dron prejde do rezimu navratu jednim stisknutim a automaticky se vrati k uzivateli.
Jakmile provedete jakoukoli operaci s pakou, dron opusti funkci navratu.

=

Obrazek 6
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10.5 Otoceni jednim tlacitkem

Po vzletu dronu kratce stisknéte tlacitko funkce ,otoceni jednim tlagitkem* na dalkovém ovladaci (obrazek 7) a dron se
zacne otacet ve sméru hodinovych rucicek. Stisknéte jej znovu, abyste rezim otaceni ukongili (obrazek 8).

Obrazek 7 Obrazek 8

10.6 Zména rychlosti

Po vzletu dronu se dron standardné nachazi v rezimu nizké rychlosti (3stupfiova zména rychlosti); jemné
stisknuti tlacitka na ovladaci zpusobi jeden zvukovy signal ,pip“ pro nizkou rychlost, dva zvukové signaly
L,pip* pro stfedni rychlost a tfi zvukové signaly ,pip“ pro vysokou rychlost (obrazek 9).

Obrazek 9

10.7 Funkce presného nastaveni

1. Pfesné nastaveni vpred: Jakmile se dron
2vedne ze zemé a nakloni se dozadu,
krétce stisknéte tlacitko presného
nastaveni a poté posuiite fidic paku ve
sméru 1 vpred, abyste provedii korekci
Kratce stiskngte tlatitko presného
nastaveni znovu, abyste funkci presného
nastaveni opustili

) 2

{ ' 2. Pfesné nastaveni dozadu: Jakmile se

o dron vznes| a naklonil se dopfedu, krétce
stisknéte tladitko presného nastaveni a

Poté posufite oviadaci paku ve sméru 2

dozadu, abyste provedii korekci. Kratce

stisknate tlacitio jemného nastaveni znovu,

abyste funkei jemného nastaven opusfil, _ _

! 3. Presné nastaveni letu doleva: Jakmile dron opusti zem a nakloni se doprava,

| krétce stisknéte tiacitko presného nastaveni a poté posufite oviadaci packu 3 doleva,
1 abyste provedii korekci. Krétce stisknéte tiacitko presného nastaveni znovu, abyste

| funkei presného nastaveni opustii

i

|

4. Piesné nastaveni letu doprava: Jakmile se dron vznesl a naklonil se doleva,
kratce stisknéte tlacitko presného nastaveni a poté posuiite ovladaci paku 4
doprava, abyste provedii koreki. Kratce stisknéte tlagitko jemného nastaveni znovu,
abyste funkci jemného nastaveni opustili




108 Nastaveni objektivu GO
isknéte tlagitko pro i Ghlu kamery na da ém ovladaci a obsluha mize podle potieby nastavit Gihel 1. P°kyny ke stazeni a instala apl kace
objektivu (obrazek 10).

11.1 Stazeni a instalace softwaru
U telefonu se systémem Android po naskenovani kédu vyberte v prohlize¢i moznost otevfit a stahnout.

Tlagitko pro nastaveni thlu kamery

sméfujici nahoru

Stahnout z Stahnout v

4DRC Air

App Store

Obrazek 10 11.2 Popis odkazu
Tlagitko pro nastaveni s kamerou
nasmérovanou doli ' Zapnéte napajeni dronu, prejdéte do nastaveni na mobilnim telefonu nebo iPadu a zapnéte bezdratovou sit; najdéte nazev
zafizeni ,ADRC********* v seznamu bezdratovych siti a pfipojte se k nému; po pfipojeni opustéte nastaveni.

Otevfete ikonu aplikace ,4DRC Air* na telefonu a pfejdéte do ovladaciho rozhrani.

10.9 Asistované polohovani pomoci optického toku (normaini rezim) (Béhem letu se snazte vyhybat prostredim s jingmi zdroji signélu).
Vyberte a kliknéte na ,More features*.  Pfejdéte do nabidky funkci.

Dron Iéta nad pfislusnym terénem a opticky tok pomahéa dronu udrzet se ve vzduchu na
jednom misté v zavislosti na podminkach terénu a vysce.

Posun o pfiblizné 1 metr je normalini (Obrazek 11). GIRC ‘
= s— =)

Spustte software Vyberte ,Start* a pfejdéte do
,4DRC Air*, ovladaciho rozhrani.

Fotografie / Video gestem Rezim bez hlavy

Zoom- -Kalibrace

Obrazek 11 L
Sledovani ruky -Gravitaéni indukce

10.10 Postup pro pouziti dalkového ovladace s mobilnim telefonem

Otocte drzak telefonu na dalkovém ovladaci, zvednéte vysouvaci ¢ast drzaku a poté vioZte telefon na pfislusné misto v

drzaku (jak je znazornéno na obrazku 12).

Sledovani osoby -Otoceni objektivu

Orbitalni let -Rozdélena obrazovka 3D
-Nouzové zastaveni
Zpét- - Dalsi

Prepinani objektivu_ -Regulace rychlosti

Album_ Fotografie
e Video
Zrychleni a Nastaveni servomechanismu

otoceni doleva a doprava (bez funkce)

Ovladani sméru

Jednoklavesové stoupani

pistani jednim tlagitkem Prepinac fizeni

Obréazek 12
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Rezim pro levaky
Rezim pro pravaky

Rezim ovladani :(a‘a DOlO‘h:
ryta poloha
Rezim paky
Obrazek 15
13.4 Spousténi a pfistani jednim tlacitkem
Kliknéte na ikonu ,spusténi jednim tlacitkem" (Obrazek 16) v ovladacim rozhrani aplikace, abyste spustili funkci spusténi
jednim tlacitkem; béhem letu kliknéte na ikonu ,pfistani jednim tlacitkem“ a dron automaticky pomalu pfistane.
Aktualizace <Upgrade
softwaru
Napovéda

Jazyk

(Cinstina/Angli¢tina/Néméina/Francouzstina/ltalstina/Spanélstina/Japonstina/Korejstina/Rustina)

13. Pokyny k pripravé pred letem (pouzivani aplikace)

v Y

131 Zapnélfe. napajeni df'OHU a umistéte jej na rovnou ?'00'“’: V I\ 7 . Operace v aplikaci: Pred zahajenim letu dronu postupuijte podle nasleduiiciho pofadi: zapnéte (viz 13.1) —
tomto okamZiku dron umistény na rovné plose automaticky prejde \ Vo aplikace spusti pfizpsobeni frekvence (viz 13.2) — kalibrace rovn& (viz 13.3) — start a pfistani jednim
do rezimu parovani a predni bilé svétlo a zadni Servené svétlo na \ K /// tlatitkem (viz 13.4).

dronu budou blikat.

Poznamka: Nastavte dron spravnym smérem, jeho pfedni ¢ast by
méla sméfovat dopfedu. Dron musi byt umistén na rovném povrchu

13.2 Zapnéte funkci WiFi v mobilnim zafizeni, vyberte ,4DRC********* ze seznamu dostupnych WiFi siti (Obrazek 13) a
po uspésném piipojeni oteviete aplikaci. Kliknéte na ,Start* (Obrazek 14) pro vstup do ovladaciho rozhrani. Kontrolka
na dronu bude svitit nepfetrzité, coz znamena uspésné sladéni frekvence.

Kdyz je leva packa (plyn) posunuta nahoru,

rychlost ota&eni hlavnich rotort se zvySuje a dron stoupa.
Kdyz je leva packa (plyn) posunuta dold,

rychlost otageni hlavnich rotord se snizuje a dron klesa.

. Kdyz je levy joystick posunuty doleva, pfedni ¢ast dronu
zataci doleva.

Kdyz je leva packa (ovladac) posunuta doprava,

nos dronu se otaci doprava.

Obrazek 13 Obréazek 14 '
1 Kdyz je prava paka (kormidio) posunuta nahoru, dron se
13.3 Provedeni horizontalni kalibrace: | pohybuje vpred.
| Kdyz je pravy joystick (kormidlo) posunuty dold, dron se
Operace v aplikaci: kliknéte na ikonu ,Kalibrace* v rozhrani aplikace. | pohybuje dozadu.

LED dioda na dronu zacne blikat a kalibrace bude dokoncena, jakmile LED dioda na dronu pfestane blikat (Obrazek
15).
Poznamka: Kalibrace musi byt provedena, kdyz je dron umistén na rovném povrchu.
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Kdyz je pravy joystick (ovladaci paka) posunuty
doprava, trup dronu se nakloni doprava.

E> Kdyz je pravy joystick (ovladaci paka) posunuty
doleva, trup dronu se nakloni doleva.

14.2 Bezhlavy rezim

Pfi zapnuti napajeni a ladéni frekvence je predni ¢ast dronu ve vychozim nastaveni nastavena na
predni ¢ast bezhlavého rezimu. Chcete-li upravit smér, provedte znovu ladéni frekvence, prejdéte do
rozhrani aplikace a kliknéte na ikonu funkce bezhlavého rezimu ,“ (Obrazek 17). Pro opusténi znovu
kliknéte na ikonu funkce.
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Obréazek 17

14.3 Piepinani rychlosti

Pfi vzletu bude dron v rezimu nizké rychlosti (pfepinani na 3 rychlosti). Jemné stisknéte rozhrani a vyberte ,30 %"

pro nizkou rychlost, ,60 %" pro stfedni rychlost a ,100 %" pro vysokou rychlost (obrazek 18).

Obrazek 18

14.4 Rozpoznavani gest

Kdyz stojite pfed pfednim objektivem kamery, kliknéte na tlacitko pro pofizeni snimku v aplikaci a
pouzijte jedno z nasledujicich gest k spusténi funkce pofizeni snimku nebo nahravani videa
dronem.

& Zvlastni upozornéni: Zaméite se pfimo na objektiv a provadéjte rozpoznavani gest ve
vzdalenosti pfiblizné 2—-3 m od objektivu, v prostfedi s dobrym osvétlenim a pozadim.

13

Gesto pro pofizeni fotografie

Ve vzdalenosti priblizné 3 metry pfed objektivem letadla provedte gestem ,Yeah* jednou rukou
v horizontalni poloze. Jakmile letadlo Uspésné rozpozna gesto, odpoditejte 3 sekundy a pofidte
fotografie.

Nahravani videa pomoci gesta rukou.

Ve vzdalenosti pfiblizné 3 metry pred objektivem dronu spojte pét prstli a zvednéte jednu ruku
do vodorovné polohy. Jakmile dron gesto Uspésné rozpozna, spusti nahravani. Nahravani
skonéi, jakmile bude gesto znovu rozpoznano

(Casovy rozdil mezi dvéma rozpoznanimi by mél byt del$i nez 3 sekundy)

. Casto kladené otazky a pokyny pro feseni problé
Otazka Davod Reseni
Kontrolka dronu blika, ale Dron méa nedostatec¢ny . "
. . Nabijte baterii.

dron nereaguje vykon.
1. Nizky stav baterie 1. Nabijte baterii 2.1 Vyméiite vrtuli 2.2 Na

Vrtule dronu se otaceji, ale | 2.1 Deformace vrtule lopatkach vrtule se nachazeji oznaceni Aa

dron nemuze létat. 2.2 Chyba pfi montazi B. V pfipadé poskozeni vrtule A nebo B
vrtule AB vymeérite tu, ktera je zlomena.

Dron silné vibruje. Deformace vrtule Vyméiite vrtuli.

Po nérazu zpUsobuje

opétovné spusténi dronu Deformace vrtule Vadny

Vyméiite vrtuli. Vymérite motor.

jeho nekontrolované létani. motor

Po ponechani dronu v klidu po dobu 5-10
Po narazu a opétovném Triosy akcelerometr sekund nebo po provedeni horizontalni
spusténi dronu léta ztraci rovnovahu v kalibrace bude problém vyfe$en. Podrobné
nekontrolovatelné. dusledku narazu. kroky najdete v navodu v kapitole 9.3:

Provedeni horizontélni kalibrace.

Produkt: Dron F10 + 3 akumulatory s délkovym oviadanim Model: F10
Série: F10A1
Dovozce: IMPORTIO sp. Z 0.0.
ul Legnicka 57K/5, 54-203 Wroclaw
54-203 Wroclaw NIP: 8322086336
e-mail: biuro@importio.p!
Vyrobce: SHANTOU XIAOWANGGUO TRADING CO., LTD
NANHUI VILLAGE, LIANSHANG TOWN, CHENGHAI DISTRICT,
SHANTOU CITY, GUANGDONG PROVINCE, CHINA
Zafizen splfiuje normy: EN 71-1:2014+A1:2018, EN 71-2:2020, EN 71-3:2019+A1:2021
Zaizeni je v souladu se smémici: Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2009/48/ES
ze dne 18. Servna 2009 o bezpecnosti hracek
VAROVANI — Malé asti — nebezpeti uduseni
Varovani - délkové oviadané letadlo — pouZivat pouze na volném prostranstvi
Vyrobeno v Cing



